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Patentiert im Deutschen Reiche vom 4. Juni 1929 ai> 

Die E r f111dung bd riff t cine Vorri chtung, l)l' i 

wclchcr ci ne k itcndc Fli.iss igk it auf elck tro

cl ynamischcm \\'cgc in Bcwcgu ng vcrsct7-t wird 

uncl wohci sich d ie lcitcnclc Fliissigkcit in cincm 

5 schm alcn Spalt bc fi ndct, dcr ringformig gc

sc- hlosscn ist. Dicser Spalt wird von magnc

ti sch l· n Kra ft linicn durchsctzt , welch c auBcrh alb 

des Spaltcs in r incm fcrromagncti chen i\'Tatcri a l, 

\ 'Orzug wcisc Eisen, verl aufcn. D r Spalt 

1o wircl nach a 11Gcn durch cin Zylind crrohr hc

grcnzt , clas wicdcrum von cin cr Anzahl la mcl

li crt r r Blcchpakctc umgcbcn ist. Dicsc Bl cch

pakc tc, wclchc d ie Zahnc clcr Arma tur cl cr 

clrkt roclynamischcn Vorri chtung bilclcn, licgcn 

15 n:tch clcr Erfindung in cincr zur Zylindcrachsc 

und zur St ri>mungsrichtung dcr Fl i.issigkcit 

s ·nk rcchtcn Ebcnc und sind scnkrccht zur 

Achsc bzw. zur Striimungsrichtung lamcl licrt. 

Auf d icsc \\'cisc crha lt man cincn Aufbau dcr 

20 Armat ur, dcr nm a ndcrcn Aufba uartcn clurch 

bcsonclcre E in f:-tc hhcit hinsichtli ch dcr Kon

st ruktion unci dcr Montage ausgczcichnet ist . 

Die Zcichnung zcigt cin Ausflihrun gsbcispicl 
clcr E rfind ung. 

25 r ist cin Rohr aus magncti schcm oder un-

magnctischem, clcktrisch schlccht lcitendem 

:\[ateri al, welches von den Blcchpakcten 2-9 

umgcbcn ist, d ic die Zahne der Armatur der 

dcktrodynamischen Vorrichtung bilden. Wic 

3o di e Zeichnung zcigt, licgen diese Zahnc 2-9 

scnkrecht zu r Rohrachse und sind senkrecht 

zu diescr Achse lamcllicrt. Die Bleche dicscr 

Z;ihnc sind . wic man bei dcm im Schnitt a-b 

obcn sich tbarcn Zahn 5 crkcnnt, gcschlitzt 

35 bzw. bcstchcn sic aus jc zwci Blechcn, die 

voneinandcr isolicrt sind . Zwischen den Zahncn 

der Armatur sind Ringwicklungcn II-I7 an

gcordn ct, wclchc das Rohr r umgcbcn. Von 

aur.lcn stof3cn an die Z~thnc die J ochc 24, 25. 26 

40 und 27 , wclchc aus Blc hpakctcn hcstchcn, 

dcrcn Blcchc parall el zur Rohrachsc vcrlaufcn. 

Die magneti schcn Kra ftlinicn umschli er.lcn cine 

odcr mchrcrc dcr Wicklungcn II-I7 und laufcn 

tcils cine Strcckc in cinem dcr J ochc 24-27, 

45 gclangcn von clort i.iber cines dcr Blcchpakctc 

2-9 in den Luftspalt 19, trctcn in den Eiscn

kcrn r8 cin , laufcn cine Strcckc in cli cscm 

Ei scnkcrn, dcr radial lamcllicrt ist hzw. mit 

radialen Schlitzcn vcrschcn ist, clurchsc tzcn 

50 dann wicdcr den Luftspalt 19 · und kchrcn 

durch cines dcr Blcchpakctc 2-9 wicdcr in das 

J och zurUc k. In cla Zcichnu1ig is t b oispicl s· 

wcise cine solche magncti schc Kraftlinie cin
gczc ich net. 

Zwischen den \Vicklungcn rr -17 und dcm 55 

I~ohr r sind magnctischc Eiscnringc, z. B . vor 

dcr Spnl c II die Ringe 22-23, angcordnct, wclche 

zur Vcrmeidung von Rings triimcn vortcilhaft 

an cincr odcr mehrcrcn Stcllen gcschlitzt sind. 

Ein so lchcr Schlitz ist z. B . bci dcm im Schnitt 6o 

a-b untcn s ich tbarcn Ring zr dcr Spulc 14 

crkcnnbar . Durch dicsc Ringe cnts tchcn halb-

gc. chlosscnc Nutcn , und die magnctischcn 

Kraftlini cn trctcn znm Tcil aus den Zahncn 2-9 

i.iber dicsc Eiscnringc in den Spalt r 9 cin, so 6s 

da f3 vor der Spulc kcin ausgcdehntcr fcldfrcicr 

Raum im Spalt 19 cntstcht . 2 0 ist ein Ring 

. aus Isoliermaterial, z. B. 1-Iolz, vor der Wick

lung II; ~i hnlich e Ringe sind auch vor den 

andcrcn Wicklungcn angcordnct. Im Spalt 19 7o 

bcfindet s ich cin fti.i ssigcs Mctall , in wc lchem 

Ringstrome induzicrt werdcn, die den Eiscn

kcrn r8 umschlief3 en. Di e Schaltung der Spule 

ist der Schaltung bcim Einphasen-Asynchron

motor' und beim Mchrphascn-Asynchronmotor 75 

ahnlich, so da f3 ein Magnetfeld cn ts tcht , welches 

wie beim Einphascn-Asynchronmotor auf den 

bereits bewegten oder wic beim Mehrphasen

Asynchronmotor auch auf den ruhenden Leiter 

(welcher im vorliegcnden -Faile fti.issiges Metall So 

is t) cine Kra ft ausi.ibt. Unter der Wirkung 

dieser Kra ft striimt die Fli.issigkcit in Richtung 

der Rohrachse im Spalt r9 cntlang, und zwar 

ist die Stromungsrichtung bei der Schaltung 

des Einph ascn-Asynchronmotors von dcr bereits s5 

vorhandencn Gcschwincligkcit, bci dcr Schal

tung des .i\Jehrphasen-Asynchronmotors jedoch 

von dcr Schaltung selbst bcstimmt. 

PATENTANSPRUCH: 

Vorrichtung zur Bcwcgung von fti.i ss igcn 

;\lctallcn, insbesondere zur Vcrdichtung von 

Gascn und Dampfcn in Killtcmaschincn, 

90 

bci wclchcr das fli.i ss igc i\fetall auf clcktro
dynamischcm Wcgc in Bewcgung vcrsctzt 95 

wird und das Magnctfeld auf das fti.i ssigc 

Mctall in cinem nach auf3cn durch einc 

Zylindcrflachc begrenzten ringformigcn Spalt 

cinwirkt, dadurch gckennzcichnet, dal3 die 

cinzclncn Ziihnc (2-9) dcr Annatur in eincr too 

zur Achsc senkrechtcn Ebenc licgcn und 

senkrccht zur Achse Jamclliert sind. 

Hicrzu I Blatt Zeichnungen 
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